Ejercicios ESP32

-Ejercicio 1. mensaje pantalla i2c:
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codigo:

#include <Wire.h>

#include <LiquidCrystal_I12C.h>
//SDA -> D21

//SCL -> D22



LiquidCrystal_12C lcd(0x27,16,2);

void setup()

{

lcd.init();

lcd.backlight();
lcd.setCursor(0, 0);
lcd.print("EPLA");
lcd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Samuel Y _Oscar");
lcd.setCursor(3, 0);
lcd.print("2024");

void loop()

{
}

video:


https://drive.google.com/file/d/1CjdHwd62t7Ht9clgHkL8bRRXySD5A6_2/view?usp=sharing

-Ejercicio 2. medir sensor

distancias ultrasonicas:

imagen:
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codigo:

#include <Ultrasonic.h>
Ultrasonic sensor1(22,23);//trigger y echo

int distancia;
void setup()

{

distancia = 0;
Serial.begin(9600);
}

void loop()
{
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distancia=(sensor1.distanceRead(CM));
Serial.printin(distancia);
delay(200);

}

video:

-Ejercicio 3. medir temperatura y
humedad:

imagen:
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codigo:
#include<DHT.h>
#include<DHT _U.h>


https://drive.google.com/file/d/1CjdHwd62t7Ht9clgHkL8bRRXySD5A6_2/view?usp=sharing

float temp;
float hum;
DHT dht23(23,DHT11);

void setup()

{
temp = 0;
hum = 0;

Serial.begin(9600);

dht23.begin();
}

void loop()

{
temp = (dht23.readTemperature( ));

hum = (dht23.readHumidity());
Serial.printin("Temperatura");
Serial.printin(temp);



-Ejercicio 4. sensor de
aparcamiento:

imagen:
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codigo:
#include<DHT.h>

Ultrasonic sensor (22,23);
int distancia;

void setup()

{
}

void loop()

{

distancia=(sensor.distanceRead(CM));

distancia=distancia * 50;




tone(21.1000);
delay(distancia);
noTone(21);

delay(distancia);

}

video:

-Ejercicio 5. con el potenciémetro

variamos un voltaje de 0 a 3.3 que
mapearemos de 0 a 60 y que veremos por el
puerto serie, al apretar pulsador 1, ira
desconectando de uno en uno hasta llegar a 0
que veremos por el puerto serie, mientras esté
contando hacia atras un led estara encendido.

imagen:
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https://drive.google.com/file/d/1BcsnpfCLExF6xmNxYuj67J0tSP26Vuh8/view?usp=sharing

codigo:
int pot;

int puls;

int i;
inti_inc;
void setup()

{
pinMode(22,IMPUT);

serial.begin(9600);

pinMode(13,0UTPUT);
}

void loop()

{
pot = analogRead(32);

puls = analogRead(22);
Serial.printing(pot);
delay(200);
if(puls==HIGH)

{

i_inc=1,



if (pot>0)
{

i_inc = -i_inc;

}
for (i = pot; i_inc>= 07 i<=0)
Serial.printin (i);
delay(1000);

}
}

digitalWrite(13,low);
}

video:


https://drive.google.com/file/d/127LvtwkvRHgvxO6ZvaVZT1qHTForYi9i/view?usp=drive_link

