
โครงการสอนมุ่งเนน้สมรรถนะ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

​ แผนการสอน  วชิา  การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า     รหสั  

2104-2114 

อาจารยผ์ูส้อน   นายคนิต  แวงเลิศ 

ใชส้อนนกัศึกษา  แผนก  ช่างไฟฟ้ากำลงั   ชั้น ปวช.3 

ภาคเรียนท่ี 2 

ปีการศึกษา  2551 

 

วทิยาลยัเทคนิคเขาวง  จงัหวดักาฬสินธ์ุ 

สถาบนัการอาชีวศึกษาภาคตะวนัออกเฉียงเหนือ 3 



 



 

 

โครงการสอนรายวชิา 
 

  รหสั     2104-2114                           วชิา  การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า              เวลา (น)  4(2) 

  ระดบัชั้น   ปวช.   3             สาขา/กลุ่ม/แผนกวชิา  ช่างไฟฟ้ากำลงั                    รวมทั้งส้ิน  72  ชัว่โมง 

จุดประสงคร์ายวชิา 

1.​ เพ่ือใหมี้ความเขา้ใจในการเขียนโปรแกรมควบคุมเคร่ืองกลและอุปกรณ์ไฟฟ้า  

2.​ เพ่ือใหส้ามารถติดตั้งอุปกรณ์อินพทุ/เอาทพ์ทุ แกไ้ขและปรับปรุงโปรแกรมงานควบคุม

ประเภทต่างๆ  

3.​ เพ่ือใหมี้กิจนิสยัในการทำงาน 

มาตรฐานรายวชิา 

        1.ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าดว้ยสวติชแ์ละแมกเนติกคอนแทกเตอร์ 

        2. ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าและอุปกรณ์ไฟฟ้าดว้ยโปรแกรม 

        3. ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าและอุปกรณ์ไฟฟ้าดว้ยอุปกรณ์อิเลก็ทรอนิกส์ 

คำอธิบายรายวชิา 

               ศึกษาและปฏิบติัเก่ียวกบัโครงสร้าง ส่วนประกอบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ คำ สัง่ การ

ป้อนขอ้มูล วงจรใชง้านควบคุมมอเตอร์และอุปกรณ์ไฟฟ้าต่างๆ วงจรควบคุมระบบนิวแมติกส์ การ

แกไ้ขและปรับปรุงโปรแกรม 

 



 

 



 

 

หน่วยการสอน 

 

                         รหสั   2104-2114   วชิา การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า  จำนวนคาบ  72  ชัว่โมง 

หน่วยท่ี ช่ือหน่วย จำนวนคาบ 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

ประวติัและการใชง้าน plc ในงานอุตสาหกรรม 

โครงสร้างของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 

การเขียนวงจรคอนแทคและไดอะแกรมเวลา 

การกำหนดตำแหน่งพ้ืนท่ีการใชง้าน 

การเขียนโปรแกรมเบ้ืองตน้ 

คำสัง่พ้ืนฐานในการเขียนโปรแกรม 

การใชง้านคำสัง่พ้ืนฐาน 

การประยกุตใ์ชง้าน plc  

4 

8 

8 

8 

8 

12 

12 

12 

รวม 72 ชม. 



 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 1 

วชิา   การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า   สอนคร้ังท่ี 1  

ช่ือหน่วย   ประวติัและการใชง้านplc ในงานอุตสาหกรรม 

เร่ือง/งาน   ประวติัและการใชง้านplc ในงานอุตสาหกรรม จำนวนคาบ   4 



 

 

หวัขอ้เร่ือง   

1.1 ประวติัความเป็นมาของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 

1.2 การแบ่งขนาด plc 

1.3  การใช ้plc ในงานอุตสาหกรรมต่างๆ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 2 

วชิา    วชิา    การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า       สอนคร้ังท่ี 2-3 

ช่ือหน่วย  โครงสร้างของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 

เร ือ่ง/งาน    โครงสร้างของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ จำนวนคาบ   8 



 

 

หวัขอ้เร่ือง   

                  2.1 การควบคุมกระบวนการผลิต 

                 2.2 ระบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 

                 2.3 โครงสร้างโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 

                  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 
 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 3 

วชิา    การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า       สอนคร้ังท่ี 4-5 

ช่ือหน่วย   การเขียนวงจรคอนแทคและไดอะแกรมเวลา 

เร ือ่ง/งาน   การเขียนวงจรคอนแทคและไดอะแกรมเวลา จำนวนคาบ 8 



 
 

 

หวัขอ้เร่ือง   

                   3.1 วงจรคอนแทค 

                  3.2 การเขียนสมการลอจิกจากวงจรคอนแทค 

                  3.3 การเขียนไดอะแกรมเวลาจากวงจรลอจิก 

                 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 4 

วชิา    การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า     สอนคร้ังท่ี 6-7 

ช่ือหน่วย   การกำหนดตำแหน่งพ้ืนท่ีการใชง้าน 



 
 
เร ือ่ง/งาน   การกำหนดตำแหน่งพ้ืนท่ีการใชง้าน จำนวนคาบ 8 



 
 

 

หวัขอ้เร่ือง   

       4.1 พืน้ทีห่น่วยความจำของโปรแกรมเมเบลิคอน
โทรลเลอร ์

       4.2  การเปรยีบเทยีบพืน้ทีก่ารใชง้านเพือ่จะใชง้าน
โปรแกรม 

        

      

 

 

 

 

 

 

                               

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 5 

วชิา      การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า สอนคร้ังท่ี 8-9 

ช่ือหน่วย  การเขียนโปรแกรมเบ้ืองตน้ 

เร ือ่ง/งาน   การเขียนโปรแกรมเบ้ืองตน้ จำนวนคาบ   8 



 
 

 

หวัขอ้เร่ือง   

                 5.1 ขั้นตอนการใช ้plc 

                5.2 การเปล่ียนวงจรไฟฟ้าเป็นแลดเดอร์และบูลลีน 

                 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 6 

วชิา    การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า สอนคร้ังท่ี 10-12 

ช่ือหน่วย   คำ สัง่พ้ืนฐานในการเขียนโปรแกรม 



 
 
เร ือ่ง/งาน  การใชง้านคำสัง่พ้ืนฐาน จำนวนคาบ   12 
 

หวัขอ้เร่ือง   

6.1. ภาษาท่ีใชส้ำหรับ plc 

6.2. การเลือกใชภ้าษา plc 

                6.3. หลกัการเขียนแลดเดอร์ไดอะแกรม 

                 6.4 การใชโ้ปรแกรมม่ิงคอนโซล 

                 6.5 การตรวจสอบโปรแกรมและการคน้หาโปรแกรม 

                 6.6 การป้อนโปรแกรม plc 

                 6.7 การดูค่าสภาวะของโปรแกรม 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 7 

วชิา    วชิา    การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า       สอนคร้ังท่ี 13-15 



 
 

ช่ือหน่วย  การใชง้านคำสัง่พ้ืนฐาน 

เร ือ่ง/งาน    การใชง้านคำสัง่พ้ืนฐาน จำนวนคาบ   8 
 

หวัขอ้เร่ือง   

                  7.1 การใชค้ำ สัง่ LD และ LD NOT 

                 7.2 การใชค้ำ สัง่ OR และ OR NOT 

                 7.3 การใชค้ำ สัง่ OUT 

                 7.4 การใชค้ำ สัง่ AND LD 

                 7.5 การใชค้ำ สัง่ OR LD 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 แผนการสอน หน่วยท่ี 8 

วชิา    วชิา    การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า       สอนคร้ังท่ี 16-18 

ช่ือหน่วย  การประยกุตใ์ชง้าน plc 

เร ือ่ง/งาน    การประยกุตใ์ชง้าน plc จำนวนคาบ   16 



 
 

 

หวัขอ้เร่ือง   

                  8.1 การสตาร์ทมอเตอร์โดยตรง 

                 8.2 วงจร plugging 

                 8.3 วงจรการทำงานโดยใช ้timer 

                 8.4  วงจรการทำงานโดยใช ้counter  

                 8.5  วงจรการใชง้านโดยใช ้ KEEP 

                 8.6  วงจรการใชง้านโดยใชค้ำ สัง่ IL 

                 8.7  การสตาร์ทมอเตอร์ โดยสตาร์-เดลตา้ แบบใชมื้อกด 

                 8.8  การสตาร์ทมอเตอร์ โดยสตาร์-เดลตา้ แบบอตัโนมติั 

                 8.9  การควบคุมระบบนิวแมติกส์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

แบบประเมินหมายเลข  …………… 

แบบประเมินสมรรถนะ 



 
 
 

แผนก …………… 

ชั้น ………….  กลุ่ม ……………. 

วชิา ……………………………… 

อาจารยผ์ูส้อน 

……………………………………… 
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ท่ี ช่ือ - สกลุ         หมายเหตุ 

1. 

2. 

3. 

4. 

5. 

6. 

7. 

8. 

9. 

10. 

11. 

12. 

13. 

          



 
 
14. 

15. 

16. 

17. 

18. 

19. 

20. 

 

 

    เกณฑใ์หค้ะแนน 

      5  =   ดีท่ีสุด      4  =  ดีมาก        3 =  ดี         2 =   ปานกลาง      1 =  ควรปรับปรุง    0 =  ไม่ผา่นเกณฑ ์

 

บนัทึกหลงัการสอน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ลงช่ือ    ผูส้อน 

   ( นายคนิต  แวงเลิศ )             

   

การนิเทศ 

 

 



 
 
   ( นายไวพจน ์ เพชรรัตน ์)        

  

หวัหนา้แผนก/คณะ 

 

 

 

   ( นายไพศาล  แกว้ไชย )           

  

ผูช่้วยผูอ้ำ นวยการฝ่ายวชิาการ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


