
Урок № 20. Контроль геометрії кузова 
вимірювальними пристроями 
 
 
 
Контроль геометрії кузова автомобіля є критично важливим для безпеки, точності 
ремонту та експлуатаційних характеристик транспортного засобу. Для цього 
використовуються різні вимірювальні пристрої, які дозволяють визначити деформації, 
відхилення та відповідність кузова заводським параметрам. 

Основні вимірювальні пристрої для контролю 
геометрії кузова 

1.​ Лінійки та штангенциркулі 
2.​ Механічні вимірювальні рами (контрольні стенди) 
3.​ Лазерні вимірювальні системи 
4.​ Електронні 3D-сканери 
5.​ Комп'ютеризовані вимірювальні системи (Shark, Car-O-Liner, Celette тощо) 

1. Лінійки та штангенциркулі 

Будова 

●​ Металева або пластикова лінійка з розміткою. 
●​ Штангенциркуль – пристрій із рухомими губками для точного вимірювання 

відстаней. 

Технологія використання 

●​ Використовується для базових вимірювань довжини, ширини та висоти окремих 
елементів кузова. 

●​ Підходить для простих перевірок, коли немає значних пошкоджень. 
●​ Точність вимірювання залежить від досвіду майстра. 

2. Механічні вимірювальні рами (контрольні стенди) 

Будова 

●​ Основна рама (платформа), на яку встановлюється автомобіль. 
●​ Телескопічні вимірювальні штанги. 
●​ Фіксатори для кріплення до контрольних точок кузова. 

 



Технологія використання 

1.​ Автомобіль закріплюється на стенді. 
2.​ Вимірювальні штанги встановлюються на контрольні точки кузова (зазвичай на 

заводські отвори або спеціальні мітки). 
3.​ Вимірюються відхилення від заводських параметрів. 
4.​ При виявленні деформацій проводиться рихтування з використанням 

гідравлічних пристроїв. 

✅ Переваги: висока точність, можливість механічного виправлення кузова.​
❌ Недоліки: потребує багато часу, складність у використанні. 

 

3. Лазерні вимірювальні системи 

Будова 

●​ Лазерний проектор. 
●​ Відбивачі або датчики. 
●​ Блок обробки даних. 

Технологія використання 

1.​ Лазерний промінь спрямовується на контрольні точки кузова. 
2.​ Відбитий сигнал передається в обчислювальний блок. 
3.​ Програма аналізує дані та порівнює їх із заводськими параметрами. 
4.​ Відображається інформація про відхилення та деформації. 

✅ Переваги: висока точність, швидкість роботи, мінімальний вплив людського 
фактора.​
❌ Недоліки: висока вартість обладнання, необхідність навченого персоналу. 

 

4. Електронні 3D-сканери 

Будова 

●​ Оптичні або лазерні скануючі головки. 
●​ Блок управління з комп’ютером. 
●​ Програмне забезпечення для аналізу даних. 

Технологія використання 

1.​ Автомобіль сканується з різних ракурсів. 
2.​ Програмне забезпечення створює тривимірну модель кузова. 



3.​ Порівнюється модель із заводськими параметрами. 
4.​ Визначаються точки деформації та необхідні виправлення. 

✅ Переваги: максимальна точність, можливість створення цифрової копії кузова.​
❌ Недоліки: висока вартість, складність у використанні. 

 

5. Комп'ютеризовані вимірювальні системи (Shark, 
Car-O-Liner, Celette тощо) 

Будова 

●​ Датчики (ультразвукові, лазерні або електромагнітні). 
●​ Комп’ютер із програмним забезпеченням. 
●​ Спеціальні адаптери для кріплення до контрольних точок кузова. 

Технологія використання 

1.​ Автомобіль встановлюється на підйомник або спеціальну платформу. 
2.​ До контрольних точок кузова кріпляться датчики. 
3.​ Комп’ютер проводить вимірювання та аналізує дані. 
4.​ Відображається звіт із точними відхиленнями та рекомендаціями щодо ремонту. 

✅ Переваги: висока точність, швидкість вимірювання, можливість друку звіту.​
❌ Недоліки: висока вартість, необхідність підключення до бази даних виробника. 

Car-O-Liner – це одна з найсучасніших і найточніших систем для вимірювання геометрії 
кузова автомобіля. Вона широко використовується в професійних автосервісах та 
кузовних майстернях завдяки своїй високій точності, швидкості та інтеграції з базами 
даних виробників автомобілів. 

 

Будова системи Car-O-Liner 
Система складається з таких основних компонентів: 

1.​ Електронні датчики вимірювання 
○​ Використовуються ультразвукові або лазерні сенсори. 
○​ Встановлюються на контрольні точки кузова автомобіля. 
○​ Передають дані в центральний блок обробки. 

2.​ Комп'ютер із програмним забезпеченням Vision X3 
○​ Головний елемент системи, що аналізує отримані дані. 
○​ Має доступ до бази даних заводських параметрів більшості автомобілів. 
○​ Порівнює фактичні вимірювання з еталонними значеннями. 

3.​ Стенд (рама) для фіксації автомобіля 



○​ Використовується для закріплення автомобіля в потрібному положенні. 
○​ Дозволяє проводити вимірювання з максимальною точністю. 

4.​ Кронштейни та адаптери для датчиків 
○​ Використовуються для встановлення датчиків у потрібних контрольних 

точках. 
○​ Відповідають стандартним заводським місцям кріплення. 

5.​ Дисплей або монітор 
○​ Відображає інформацію про геометрію кузова в реальному часі. 
○​ Дозволяє візуально оцінити відхилення та коригувати ремонт. 

 

Принцип роботи системи Car-O-Liner 

Основна концепція 

Система працює за принципом порівняння фактичних вимірювань кузова автомобіля із 
заводськими параметрами, що зберігаються в базі даних. 

1.​ Вимірювальні датчики встановлюються на контрольні точки кузова. 
2.​ Датчики надсилають сигнали (ультразвукові або лазерні) до центрального блоку. 
3.​ Комп’ютер аналізує отримані дані та порівнює їх із заводськими параметрами. 
4.​ Програма видає звіт про відхилення та рекомендації щодо виправлення. 
5.​ Після ремонту проводиться повторне вимірювання для перевірки результату. 

 

Технологія використання Car-O-Liner 

Етапи роботи з системою 

1. Підготовка автомобіля 

●​ Автомобіль встановлюється на стенд або підйомник. 
●​ Фіксується в правильному положенні. 
●​ Видаляються пошкоджені елементи, що можуть заважати вимірюванням. 

2. Встановлення датчиків 

●​ До контрольних точок кузова кріпляться вимірювальні датчики. 
●​ Використовуються спеціальні адаптери для точного розташування сенсорів. 

3. Проведення вимірювань 

●​ Датчики передають дані до комп’ютера. 
●​ Програмне забезпечення аналізує отримані значення. 
●​ Відображається тривимірна модель кузова з відхиленнями. 



4. Аналіз результатів 

●​ Програма порівнює отримані дані з заводськими параметрами. 
●​ Виявляються деформації та точки відхилення. 
●​ Генерується звіт із рекомендаціями щодо ремонту. 

5. Виконання рихтування 

●​ На основі отриманих даних майстер виконує виправлення кузова. 
●​ Використовуються гідравлічні стійки, витяжні пристрої або спеціальні стенди. 

6. Контрольне вимірювання 

●​ Після ремонту проводиться повторне сканування. 
●​ Перевіряється відповідність параметрів заводським нормам. 
●​ Формується фінальний звіт про геометрію кузова. 

 

Переваги системи Car-O-Liner 
✅ Висока точність – похибка вимірювань мінімальна, що дозволяє виконувати 
рихтування з максимальною точністю.​
✅ Швидкість вимірювань – займає лічені хвилини, що значно пришвидшує 
ремонтний процес.​
✅ Автоматизований аналіз – зменшує вплив людського фактора та виключає 
помилки під час вимірювань.​
✅ Доступ до бази даних – містить інформацію про геометрію кузова тисяч 
автомобілів.​
✅ Можливість друку звітів – дозволяє документувати процес ремонту для клієнтів 
або страхової компанії. 

 

Недоліки системи Car-O-Liner 
❌ Висока вартість – обладнання є дорогим, тому використовується переважно у 
великих автосервісах.​
❌ Необхідність навчання персоналу – для ефективного використання потрібні 
спеціальні знання та навички.​
❌ Залежність від бази даних – для роботи з новими моделями авто потрібні 
оновлення програмного забезпечення. 

Отже, Car-O-Liner – це високотехнологічна система, що дозволяє з максимальною 
точністю контролювати геометрію кузова автомобіля. Вона використовується у 
професійних майстернях та дозволяє швидко й ефективно відновлювати геометрію 
після ДТП. 



https://www.youtube.com/@car-o-liner2753 - для ознайомлення з системою більш 
докладно пропоную перейти на їх ютуб канал. 

Висновки 
Для контролю геометрії кузова використовують різні методи – від найпростіших 
механічних пристроїв до складних електронних систем. Вибір залежить від бюджету, 
рівня пошкоджень і необхідної точності. 

●​ Механічні методи (лінійки, стенди) – доступні, але менш точні. 
●​ Лазерні та електронні системи – дорогі, але забезпечують високу швидкість і 

точність. 
●​ 3D-сканери та комп’ютеризовані системи – найсучасніші рішення для 

професійних майстерень. 

 
 
 

https://www.youtube.com/@car-o-liner2753
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