ROEOTIRD
mKategoriekolikola

soutdZ je spolednd pro Zaky ZS a SS (6 - 19 let)

Ukol
Robot musi autonomné projet co nejrychleji zadanou trasu.

robot

RoboMaximalni rozméry robota ve startovni poloze jsou: délka 500zdy:
e opustit hraci drahu a to ani v brzdné zoné

e poSkozovat soutézni trat, zanechavat na ni stopy nebo své souCasti
e komunikovat s externim zafizenim
e robota se po odstartovani nesmi nikdo dotykat, pokud to nepovoli €i nenafidi rozhod¢i

Nezapomente na zakladni spoleCna pravidla pro vSechny soutéze (samostatny list pravidel)!

Hristé
HFi$té je zelend gumova podlaha. Je rozdéleno na tfi drahy. Délka méfeného Useku drahy je 10 metrQ.

Sitka 0,9m. Jednotlivé dréhy jsou ohraniGeny mantinelem o vy$ce minimaln& 100 mm., aby nedo$lo k
vyjizdéni robotl z drahy. Uprostfed drah je stfibrna vodici Cara o Sifce cca 50 km.

Za cilovou stfibrnou paskou (stejna jako vodici €ara) je brzdna zéna o rozmérech délka 5 metr(l x Sifka
0,9 metru.

Konec brzdné zény je ohraniCen stfibrnou paskou (stejnd jako vodici Géra), za kterou je umisténa
ochrannd bariéra z mékkého materialu (polStar).

Priibéh soutéze
SoutéZici absolvuji technickou kontrolu robota, nékolik kvalifikaCnich jizd a na zakladé nejlepSich

dosaZenych €asl bude sestavena findlova jizda. Vitézem sprintu se stava ten tym, jehoZ robot bude
v jizdé o zlatou medaili rychlejSi neZ roboty soupefU.

Technicka kontrola

Pfed prvni souté&zni jizdou musi robot prokazat:

e schopnost jizdy bez poSkozovani hfisté

e zaznam prUjezdu kontrolni branou

o funk&nost STOP tlaCitka

® spravnost programu pfi kontrole rozhod&imi
V pfipadé, Ze dojde b&hem soutéZe ke zméné robota nebo programu, musi opét projit technickou
kontrolou

Predstartovni pFiprava

SoutéZici pfipravi robota ke startu a umisti jej celého pFed startovni Caru. Robot je v tuto chvili zapnuty a
Ceka na stisk tlaCitka pro pohyb.

Start soutézni jizdy

SoutéZici odstartuje robota stiskem tlaCitka na pokyn rozhod€iho. Robot musi byt naprogramovan tak,
Ze po stisknuti tlaCitka musi poCkat 2 sekundy, poté vyrazi na drahu.
Robot, ktery vyrazi dfive, ma faleSny start. Jestlize ma robot dva faleSné starty, je diskvalifikovan.



ROBOTIFD

Méreny usek
® V méfeném Useku jede robot co nejrychleji k cilové pasce.

® Pokud robot narazi v méfeném Useku do mantinelu, je jizda
neplatna.

Konec soutézni jizdy

® Méfeni Casu se zastavi pferuSenim optické zavory v cilové brané
souvislou neprUsvitnou plochou robota.

® Robot musi sdm zastavit a zUstat stat v brzdné zéné tak, aby
nevyjel z brzdné zény. Pokud robot narazi v brzdné z6né do
mantinelu, je jizda neplatna.. Stejné tak pokud do brzdné zény
nedojede celym objemem (viz obrazek)

e Pokud robot vyjede z brzdné zony smérem k ochranné bariéfe,
bude penalizovan vynasobenim dosazeného Casu koeficientem
1,3

Pokud by doba jizdy pfesahovala 60 sekund, rozhod¢€i jizdu ukonéi a jizda
nebude zapoditana.

Kvalifika€ni jizdy
e Jizdy probihaji ve dvou kolech (pokud pofadatel neurCi jinak)
® V kazdém kole ma robot pravo na jeden start

(Ochrannd bariéra )

® PoCitd se nejlepSi dosazeny Cas, na jehoz zakladé postoupi nejlepSi 3 roboti do

findlové jizdy

Findlova jizda

NejlepSi tfi roboti podle Casu z kvalifikanich jizd jedou paralelné proti sobé finalovou

jizdu. Vitézem je nejrychlejSi robot.
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