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Kierunek studiow: Elektrotechnika

dr hab. inz. Jan Iwaszkiewicz, prof. UMG (j.iwaszkiewicz@we.umg.edu.pl)

1. Prostownik napigcia sieci pradu przemiennego 3X400 V o niskiej zawarto$ci wyzszych harmonicznych
pradu wejsciowego.

Sterowanie jednofazowego falownika kaskadowego.

Projekt zrodta pradowego duzej mocy.

Uktad posredniczacy falownika tréjpoziomowego.

Jednofazowy falownik wielopoziomowy zbudowany z dwoch falownikoéw sktadowych.

Sk v

Zasilacz do komputera stacjonarnego bez systemu wymuszonego chtodzenia (optymalizacja uktadu
opartego o szybko przelaczajace elementy w oparciu o kryterium: koszt i sprawnos¢).
7. Przetwornik pomiarowy napigcia maszyny elektrycznej pradu statego (opcjonalnie pradu przemiennego)
z separacja galwaniczng wyj$ciowego sygnatu cyfrowego. (analiza ograniczen mozliwej do uzyskania
niepewnos$ci pomiaru).
8. Przetwornica podwyzszajgca napigcie z tranzystorem GaN.
9. Filtr w obwodzie posredniczacym przemiennika czestotliwosci o mocy 100 kW

prof. dr hab. inz. Jézef Lisowski (j.lisowski@wi.umg.edu.pl)

1. Analiza jakoS$ci sterowania w okretowym uktadzie automatyki.

2. Badanie uktadow automatycznej regulacji w warunkach eksploatacyjnych statku.
3. Ocena jakosci regulacji w przemystowym uktadzie automatyki.

4. Poréwnanie technologii regulatorow w okrgtowym uktadzie automatyki.

dr hab. inz. Piotr Mysiak, prof. UMG (p.mysiak@we.umg.edu.pl )

1. Analiza i synteza, projekt oraz wykonanie modelu jednofazowego falownika Bedforda.
2. Analiza i synteza, projekt oraz wykonanie modelu przerywacza pradu statego z obwodem rezonansowym.

dr hab. inz. M. Tomera, prof. UMG (m.tomera@we.umg.edu.pl )

1. Sterowanie temperatura powietrza w komorze grzejnej przy uzyciu sterownika myRIO-1900
i oprogramowania LabVIEW.

dr inz. Agata Bielecka(a.bielecka@we.umg.edu.pl)

1. Opracowanie i weryfikacja uktadu sterowania rownolegltym filtrem aktywnym realizujacym kompensacje
selektywna wyzszych harmonicznych pradu, asymetrii oraz mocy bierne;j.

dr inz. Krzysztof Jasinski (k.jasinski@we.umg.edu.pl )

1. Projekt i wykonanie stanowiska laboratoryjnego uktadu bezpieczenstwa wybranej linii produkcyjne;.
2. Synteza ukladu sterowania kotowej platformy mobilnej z wykorzystaniem pakietu Matlab&Simulink.
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3. Synteza ukladu sterowania potozeniem sfery w ukladzie lewitacji magnetycznej z wykorzystaniem
pakietu Matlab& Simulink.

dr inz. Anna Miller (a.miller@we.umg.edu.pl )

1. Projekt i symulacja uktadu automatycznej generacji i $ledzenia trajektorii dla modelu fizycznego
samochodu wykonanego w oprogramowaniu Matlab Simscape Multibody.

2. Projekt 1 budowa mikroprocesorowego systemu detekcji 1 wizualizacji przeszkod z wykorzystaniem
czujnika LiDAR.

3. Projekt interaktywnej aplikacji do badania potrzeb uzytkownika, dotyczacych wygladu interfejsu
graficznego. - informatyka

4. Projekt i budowa radaru ultradzwickowego opartego o uklady mikroprocesorowe wraz z aplikacja
mobilng wykonang w dowolnej technologii oraz desktopowa zrealizowana w oprogramowaniu
AppDesigner w §rodowisku Matlab.

5. Projekt i implementacja klasyfikatora obiektow z wykorzystaniem algorytmow uczenia maszynowego na
platformie Arduino.

6. Projekt i budowa systemu monitoringu parametréow zyciowych czlowieka (temperatura ciala, natlenienie
krwi, praca serca) i wizualizacja danych na wyswietlaczu OLED oraz w aplikacji mobilne;.

7. Projekt i budowa wyswietlacza czasu rzeczywistego w opraciu o dane pochodzace z sieci Interneto oraz
zegar RTC 1 integracja modutu z [oT.

8. Projekt i budowa stacji meteo w oparciu o uktad mikroprocesorowy i realizacja sterowania poprzez loT.

dr inz. Adam Muc (a.muc@we.umg.edu.pl)

1. Opracowanie i weryfikacja algorytmu umozliwiajagcego sterowanie wybranym przeksztaltnikiem
energoelektronicznym za pomocg programu PLECS i uktadu RT Boxa (1 osoba)

2. Opracowanie i weryfikacja algorytmu umozliwiajgcego sterowanie wybranym przeksztattnikiem
energoelektronicznym za pomoca programu PLECS i LaunchPada (1 osoba)

3. Opracowanie systemu sterowania przeksztattnikiem energoelektronicznym z wykorzystaniem protokotu
MQTT (1 lub 2 osoby)

4. Zastosowanie jezykoéw Python i Go do przetwarzaniu danych pomiarowych — analiza poréwnawcza (1 lub
2 osoby)

dr inZ. Andrzej Rak (m.rak@we.umg.edu.pl)

1. Projekt i wykonanie symulatora ECDIS wykorzystujacego dwa typy map dla modelu statku w skali.
(Oprogramowanie w srodowisku MATLAB — Simulink).

2. Projekt i wykonanie aplikacji realizujacej funkcje panelu nawigacyjnego do sterowania modelem statku
w skali. (Oprogramowanie w srodowisku MATLAB — Simulink).

3. Wyznaczanie orientacji w przestrzeni trojwymiarowej za pomoca platformy FRDM-K64F
wspotpracujacej ze sSrodowiskiem MATLAB-Simulink.
Wspélpraca robota przemystowego i sterownika PLC w realizacji wybranego procesu technologicznego.

5. Sledzenie obiektu znajdujacego si¢ w pomieszczeniu na podstawie jego cech wizualnych.

6. Zastosowanie srodowiska ROS i wybranej platformy mikroprocesorowejdo sterowania ruchem
dydaktycznego robota mobilnego.

7. Rozpoznawanie ruchéw czlowieka na podstawie pomiarow sktadowych przyspieszenia i kierunku.

8. Projekt i realizacja uktadu regulacji do sterowania wielowirnikowym pojazdem powietrznym.
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