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1) Les actions mecaniques et leurs effets
a/ Activité (Doc.1 - p.92)

b/ Conclusion
- Une action mécanigue est une action exercée par un objet (acteur) sur un autre objet (le receveur).

- L'effet d'une action mécanique peut étre :

Dynamique : mettre le corps en mouvement ou changer sa trajectoire.
Statique : maintenir un corps au repos ou le déformer.

2) Les différents types d’actions mécaniques
a/ Les actions mecaniques de contact

- Une action de contact peut étre localisée ou répartie :
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-a—Corps solide (5)
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Répartie : si elle s'exerce s

Action de la table sur le livre

| b/ 1.es actions meécaniaues a distance

- Une action mécanique est dite de contact, lorsque l'objet qui exerce |'action et I'objet qui la subit sont en contag®s
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[1- Bilan des actions mécaniques
- Un bilan des actions mécaniques consiste a faire la liste de toutes les actions mécanigues auxquelles le systemé gsls

- Pour déterminer toutes les actions mécaniques agissant sur un systéme, on suit les étapes suivantes :

Définir précisément le systéme étudié
Iy ETgmaEmgmeanme&d&mmmauxmlles le systJ‘ meest'soumis.
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71 “Faine tebilan es wcflons' mecantiiss 4 distdnce auxdtelles e sysi...«&estSols.

Action du il sur le corps solide [S)

* Exemple :

- Le fil exerce sur la voiture une force de contact localisée en A. le point 4 est

PRI NTOAEHRALT0H ¢ THE(R6% mécanique

- Pour une force de contocte localisée, le point d'application est le point ol of

s"applilé ﬂ'&m%‘-gﬁ}g le point de contact entre 'acteur et le receveur de la
tdaesaction mécanique est modélisée par une grandeur physique appelée force, notée en général ,

2) Caractéristiques d’une force
a/ Le point d’application
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- Les deux forces exercées par le fil sur |a voiture ont le méme point d'application, mais elles n‘ont pas le méme sens.

- Le sens d'une force coincide avec celui de I'action modélisée.
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- Toute force est caractérisée par une grandeur physique appelée l'intensite, % AL
. s . . S . < st
- L'intensité d'une force est une grandeur physique notée F, son unité internationale est le \LA )
newton (N). Elle se mesure avec un instrument appelé le dynamométre. g&‘z

3) Représentation d’une force
Lorsqu'on connait les quatre caractéristiques d'une force, on peut |a représenter par un vecteur et nous établirons

correspondance suivante :

Le point d'application de la force est l'origine du vecteur.
La direction et le sens de la force sont ceux du vecteur,
Lintensité de la force est proportionnelle a la lengueur du vecteur (il faut préciser I'chelle associée a la représentation
vectorielle).

* Remarques : Certains forces disposent d’une notation propre (par exemple : ...)

*Exemple :

1) Donne les caractéristiques de |a force exercée par le fil sur la balle,
2) Représenter |a force exercée par le fil sur la balle en choisissant comme échelle : 1cm pour 3N.

1) Les caractéristiques de la force exercée par le fil sur la balle sont :

* Le point d'application : le point A. A
* La droite d'action : la droite verticale passant par A. Q
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