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CAPAIAN CAPAIAN PEMBELAJARAN | 1. Mampu menginternalisasi nilai-nilai kemandirian, disipin, tanggung jawab, berfikir kritis, inovatif,
PEMBELAJARAN [ PRODI komunikatif, dan kolaboratif dalam menyelesaikan berbagai masalah. [S2]

2. Menerapkan pemikiran logis, kritis, sistematis,dan inovatif dalam konteks pengembanganatau
implementasi ilmu pengetahuan dan/atauteknologi sesuai dengan bidang keahliannya. [KU1]

3. Menguasai pengetahuan tentang teknologi yang berdasarkan fisika dan penerapannya. [P3]

4. Mampu menganalisis berbagai solusi alternativ yang ada terhadap permasalahan fisis dan
menyimpulkannya untuk pengambilankeputusan yang tepat. [KK3]

5. Mampu mendiseminasikan hasil kajian masalah dan perilaku fisis dari gejala sederhana dalam
bentuk laporan atau kertas kerja sesuai kaidah ilmiah baku. [KK5]

CAPAIAN PEMBELAJARAN
MATA KULIAH

1. Mahasiswa mampu membuat model matematis dari sistem mekanik dalam bentuk persamaan
differensial, Laplace dan state-space.

2. Mahasiswa mampu membuat model matematis dari sistem listrik dalam bentuk persamaan
differensial, Laplace dan state-space.

3. Mahasiswa mampu membuat model matematis dari sistem elektromekanik dalam bentuk
persamaan differensial, Laplace dan state-space.

4, Mahasiswa mampu membuat model matematis dari sistem thermal dalam bentuk persamaan

differensial, Laplace dan state-space.




5. Mahasiswa mampu membuat model matematis dari sistem fluida dalam bentuk persamaan
differensial, Laplace dan state-space.

DESKRIPSI SINGKAT

1. Mata kuliah ini merupakan mata kuliah keprodian pada prodi Fisika dengan bobot 3 sks. Pada mata kuliah ini,

MATA KULIAH: mahasiswa belajar memahami disiplin ilmu Dinamika Sistem dalam kehidupan sehari-hari. Matakuliah ini merupakan
pengetahuan dasar yang memberikan ketrampilan bagi mahasiswa dalam mengembangkan kemampuan diri dan mampu
beradaptasi dengan teknologi yang ada saat ini.

MATERI 1. Model Fungsi Transfer dan State Space

PEMBELAJARAN/ 2. Pemodelan Sistem Mekanik

POKOK BAHASAN 3. Pemodelan Sistem Elektrik

4. Pemodelan Sistem Elektromekanik
5. Pemodelan Sistem Termal
6. Pemodelan Sistem Fluida

PUSTAKA UTAMA |

1. Close, Charles M.; Frederick, Dean H.; Newel, Jonathan C., “Modelling and Analysis of Dynamic Systems”, 3rd
Edition, John Wiley & Sons, Inc. ISBN 0-471-39442-4, 2002
PENDUKUNG |

MEDIA PEMBELAJARAN

Powerpoin, Buku, Artikel Jurnal limiah

TEAM TEACHING

MATA KULIAH SYARAT




SUB CPMK

mingeu | SERASS INDIKATOR KRR METODE MATERI BOBOT
KE AKHIR YANG PENILAIAN PEMBELAJARAN PEMBELAJARAN PENILAIAN
DIHARAPKAN)
(1) (2) 3) (4) (5) (6) (7)
1 Mahasiswa mampu | Penguasaan materi, Kesesuaian obyek Ceramah. brain Kontrak perkuliahan 5%
memahami kontrak | Ketepatan menyelesaikan pertanyaan, Lo .
. storming, diskusi.
perkuliahan masalah, Kemampuan Kedalaman obyek
komunikasi pertanyaan;
Ketepatan metode
bertanya
2 Mahasiswa mampu | Memahami model Latihan Soal 1 Diskusi Pengantar Dinamika 5%
memahami dinamika sistem dan Tugas terstruktur 2 i Sistem
Keaktifan - Tanya jawab
mengenai variabel penggunaanya. 3. Studi Kasus . ,
dari suatu sistem Diskusi Online dan | Analisis mengenai
tanya jawab via dinamika sistem
zoom : Klasifikasi variabel
httQS://pSO4web.zo dan sistem dan
m}m penerapannya dalam
61?pwd=Z2GVDbUx kehidupan
PWFFPWWdxVWp e
RYmtRdFc3QT09 | Sehari-hari
3 Mahasiswa mampu | Memahami proses _Il__atihan Soal ) 1. Telaah literature Persama.an 10%
memahami tentang | pemodelan dari suatu Kugiifterstru tur 2. Diskusi state-variable Input —
eaktifan

bentuk standar dari
model suatu sistem

sistem sederhana

3. Tanya jawab
4., Studi kasus.

output Fungsi
transfer State Space
dan cara untuk
mendapatkan model
matematik dari
sistem Transformasi
laplace



https://us04web.zoom.us/j/75002529561?pwd=ZGVDbUxpWFFPWWdxVWpRYmtRdFc3QT09
https://us04web.zoom.us/j/75002529561?pwd=ZGVDbUxpWFFPWWdxVWpRYmtRdFc3QT09
https://us04web.zoom.us/j/75002529561?pwd=ZGVDbUxpWFFPWWdxVWpRYmtRdFc3QT09
https://us04web.zoom.us/j/75002529561?pwd=ZGVDbUxpWFFPWWdxVWpRYmtRdFc3QT09
https://us04web.zoom.us/j/75002529561?pwd=ZGVDbUxpWFFPWWdxVWpRYmtRdFc3QT09

SUB CPMK

mingeu | SERASS INDIKATOR KRR METODE MATERI BOBOT
KE AKHIR YANG PENILAIAN PEMBELAJARAN PEMBELAJARAN PENILAIAN
DIHARAPKAN)
M (2) (3) (4) (5) (6) (7)
4-5 Mahasiswa mampu | Memahami model Latihan Soal 1 Telaah literature | V@niabel pada 5%
memahami matematika translasidan | Tugas terstruktur 2 Diskusi translasi sistem
mengenai sistem rotasi dari suatu sistem Keaktifan 3. Tanya jawab mekanis
. ) . Persamaan
mekanllf secara mekanik 4. Studi kasus. input-output
translasi dan rotasi Diskusi Online dan | Fungsi transfer dan
tanya jawab via state-variable,
zoom : memodelkan sistem
https://us04web.zoo | mekanik secara
m.us/j/7696273054 | translasi.
5?pwd=WWEFkdHIra
mESZEdPZTVYZHk
3WIZwQT09
6-7 Mahasiswa mampu | Memahami pemodelan Latihan Soal 1. Telaah literature | Varables 10%
memahami sistem elektrikal dari Tugas terstruktur 2. Diskusi
. Keaktifan ' . Element laws
mengenai sebuah peralatan elektrik 3. Tanya jawab
Eleer;tcl)'idke.zlan sistem ‘51' E::iilal;asus Interconnection laws
Akses Input — output model
pembelajaran
online: resistive circuit

https://www.youtube
.com/watch?v=05q8

dHOGVES&list=PLp
wwwwkgkfssey7YVI
80_-n_l-Quhdelx

controlled sources

state-variable model



https://us04web.zoom.us/j/76962730545?pwd=WWFkdHlramE5ZEdPZTVYZHk3WlZwQT09
https://us04web.zoom.us/j/76962730545?pwd=WWFkdHlramE5ZEdPZTVYZHk3WlZwQT09
https://us04web.zoom.us/j/76962730545?pwd=WWFkdHlramE5ZEdPZTVYZHk3WlZwQT09
https://us04web.zoom.us/j/76962730545?pwd=WWFkdHlramE5ZEdPZTVYZHk3WlZwQT09
https://us04web.zoom.us/j/76962730545?pwd=WWFkdHlramE5ZEdPZTVYZHk3WlZwQT09
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx

MINGGU
KE

SUB CPMK
(SEBAGAI
KEMAMPUAN
AKHIR YANG
DIHARAPKAN)

INDIKATOR

KRITERIA DAN
BENTUK
PENILAIAN

METODE
PEMBELAJARAN

MATERI
PEMBELAJARAN

BOBOT
PENILAIAN

(1

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

Diskusi Online dan
tanya jawab Via
zoom :
https://us04web.zo
om.us/j/740273927
25?pwd=_PboRtj9r
TM-HJrrHpDds50F
DmnO0kz.1
Pengumpulan
tugas melalui
e-learning
https://elearning.ui
nsu.ac.id

UTS

9-10

Mahasiswa
memahami tentang
model sistem
elektromekanik

Memahami dan
mengembangkan model
sistem elektromekanikal

Latihan Soal
Tugas terstruktur
Keaktifan

Telaah literature
Diskusi

Tanya jawab
Studi kasus
Latihan

Akses
pembelajaran
online:

aorON =

https://www.youtu
be.com/watch?v=0
598dHOGVEs&list=P

Lowwwwkgkf5sey7
YVI80 -n [-Ouhdelx

Pemodelan tentang
medan magnet
Pengukuran
akselerasi

motor, dan
generator.

20%



https://us04web.zoom.us/j/74027392725?pwd=_PboRtj9rTM-HJrrHpDds5oFDmn0kz.1
https://us04web.zoom.us/j/74027392725?pwd=_PboRtj9rTM-HJrrHpDds5oFDmn0kz.1
https://us04web.zoom.us/j/74027392725?pwd=_PboRtj9rTM-HJrrHpDds5oFDmn0kz.1
https://us04web.zoom.us/j/74027392725?pwd=_PboRtj9rTM-HJrrHpDds5oFDmn0kz.1
https://us04web.zoom.us/j/74027392725?pwd=_PboRtj9rTM-HJrrHpDds5oFDmn0kz.1
https://elearning.uinsu.ac.id
https://elearning.uinsu.ac.id
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx

MINGGU
KE

SUB CPMK
(SEBAGAI
KEMAMPUAN
AKHIR YANG
DIHARAPKAN)

INDIKATOR

KRITERIA DAN
BENTUK
PENILAIAN

METODE
PEMBELAJARAN

MATERI
PEMBELAJARAN

BOBOT
PENILAIAN

(1

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

Diskusi Online dan
tanya jawab Via
zoom :

https://us05web.zoo
m.us/j/8807506652
9?pwd=ZC91U3Fle
ThPQWpFSmdmMO0
NhUzBPZz09

Latihan:
Pengumpulan
tugas melalui
e-learning
https://elearning.ui
nsu.ac.id

11-12

Mahasiswa
memahami
mengenai model
sistem thermal

Mampu
mengembangkan model
sistem thermal

Latihan Soal
Tugas terstruktur
Keaktifan

1. Telaah literature
2. Diskusi

3. Tanya jawab

4. Studi kasus

Akses
pembelajaran
online:

https://www.youtube
.com/watch?v=05g8d
HOGVEs&list=PLpww
wwkgkf5sey7YVI80_-
n_l-Quhdelx

Variabel thermal,
element law

Model dinamik dari
sistem thermal dan
penerapannya dalam
dunia industri dan
instrumentasi

20%



https://us05web.zoom.us/j/88075066529?pwd=ZC91U3FIeThPQWpFSmdmM0NhUzBPZz09
https://us05web.zoom.us/j/88075066529?pwd=ZC91U3FIeThPQWpFSmdmM0NhUzBPZz09
https://us05web.zoom.us/j/88075066529?pwd=ZC91U3FIeThPQWpFSmdmM0NhUzBPZz09
https://us05web.zoom.us/j/88075066529?pwd=ZC91U3FIeThPQWpFSmdmM0NhUzBPZz09
https://us05web.zoom.us/j/88075066529?pwd=ZC91U3FIeThPQWpFSmdmM0NhUzBPZz09
https://elearning.uinsu.ac.id
https://elearning.uinsu.ac.id
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx
https://www.youtube.com/watch?v=05q8dH0GvEs&list=PLpwwwwkgkf5sey7YVl80_-n_l-0uhdeIx

SUB CPMK

miNeau | SRR INDIKATOR e MENODE a1y Selaielt
KE AKHIR YANG PENILAIAN PEMBELAJARAN PEMBELAJARAN PENILAIAN
DIHARAPKAN)
(1) (2) (3) (4) (3) (6) (7)
Diskusi Online dan
tanya jawab Via
zoom :
https://us05web.zoo
m.us/j/8799251694
6?2pwd=UmVLMVZ
SMWRzM1RvenZo
NXITVDISZz09
13-14 Mahasiswa Mampu mengembangkan Latihan Soal . Variable 10%
hami . : : Tugas terstruktur 1. Telaan literature | g1 rent jaws
memanami model sistem hidraulik . 2. Diskusi : . ,
. Keaktifan . Model dinamik dari
mengenai model 3. Tanya jawab . :
. hidraulik 4. Studik sistem fluidan dan
sistem hidrauli - Sludikasus penerapannya dalam
model pneumatik dan
hidraulik.
. . o H . 0,
15 Mahasiswa Memahami mengenai _|I-_atlhar][ SOta| " 1. Telaah literature | BlOK dlagr‘.a\m untuk 5%
memahami dasar perancangan blok KUQ?(]?T erstruxtur 2. Diskusi model variabel state
mengenai blok diagram eaxditan 3. Tany_a jawab
diagram sistem 4. Studi kasus
16 UAS
Komponen Penilaian
Aspek Persentase
Ujian CPMK 1 25%
Ujian CPMK 2 20%
Ujian CPMK 3 25%
Ujian CPMK 4 15%
Ujian CPMK 5 15%



https://us05web.zoom.us/j/87992516946?pwd=UmVLMVZSMWRzM1RvenZoNXlTVDlSZz09
https://us05web.zoom.us/j/87992516946?pwd=UmVLMVZSMWRzM1RvenZoNXlTVDlSZz09
https://us05web.zoom.us/j/87992516946?pwd=UmVLMVZSMWRzM1RvenZoNXlTVDlSZz09
https://us05web.zoom.us/j/87992516946?pwd=UmVLMVZSMWRzM1RvenZoNXlTVDlSZz09
https://us05web.zoom.us/j/87992516946?pwd=UmVLMVZSMWRzM1RvenZoNXlTVDlSZz09

[ Total

[ 100% |

Ketentuan lain: Kehadiran mahasiswa minimal 75% dan seluruh tugas dikumpulkan.
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Diperiksa oleh:

Disahkan oleh:
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Russell Ong, M.S
NIP. 199306252020121010
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Mulkan Iskandar Nasution, M.Si
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