AEROPUERTOS INTELIGENTES

e Recorrido por la Historia de los aeropuertos y curiosidades de las mismas|

Material: Pizarra digital

Producto final: Elaboracion de una presentacién de unos 3 minutos de duracion
sobre la evolucion de los aeropuertos y curiosidades historicas

Materias implicadas: Historia y CCSS

Material: Péster impreso

Producto final: Elaboracion de una infografia en la que aparezca la aplicaciéon de la
robética en los aeropuertos a dia de hoy

Materias implicadas:Tecnologia

e Maqueta con proyectos para un aeropuerto inteligente

EQUIPAJE

e Robot que monta tu equipaje y te dirige a tu puerta de embarque
- Material: 1 robot maqueen, portatil, conexion a internet, sensor de luz
- Producto final: Programacion del robot maqueen para que cumpla con lo previsto.
- Materias implicadas: Tecnologia, Computacion y Robdtica, Musica, Fisica y Quimica
(explicacion luz infraroja)
o Al llegar al destino incluye melodia y encendido de luces
o Mediante sigue-lineas (Botén A)

e Sensor de presencia para colocar las maletas en la cinta una vez que haya
pasado una distancia la anterior
- Material: placa microbit, portatil, conexién a internet, sensor de presencia
- Producto final: Programacion placa microbit para que cumpla con lo previsto.
- Materias implicadas: Tecnologia, computacién y robética

e Transporte de tu equipaje desde la cinta hasta el avion
- Material: 1 robot maqueen, portatil, conexioén a internet, sensor de luz
- Producto final: Programacion del robot maqueen para que cumpla con lo previsto.
- Materias implicadas: Tecnologia, Computacion y Robdtica, Musica, Fisica y Quimica
(explicacion luz infrarroja)
o Mediante programacion de placas -teledirigido-
O
e Sensor de inclinacién para la carga del equipaje dentro de la cabina
- Material: placa microbit, portatil, conexién a internet, sensor de inclinacion
- Producto final: Programacion placa microbit para que cumpla con lo previsto.
- Materias implicadas: Tecnologia, Computacion y Robdtica

MEDIDAS COVID

e Distancia interpersonal



- Material: 1 6 2 robots maqueen, portatil, conexién a internet, sensor de luz
- Producto final: Programacion del robot maqueen para que cumpla con lo previsto
- Materias implicadas: Tecnologia, Computacién y Robdética, Biologia
o Sensor de proximidad
m Con el sensor de ultrasonido medir la distancia con la persona
que tenemos delante y caso de que sea minima aparicion de
sefiales luminosas/sonoras
m Creacion de un collar con la impresion 3D donde colocar
dichos sensores

e Control de aforo

- Material: 1 6 2 robots maqueen, portatil, conexién a internet, sensor de luz
- Producto final: Programacion del robot maqueen para que cumpla con lo previsto
- Materias implicadas: Tecnologia, Computacion y Robética, Biologia
o Control de aforo con luces
m medir el aforo de las instalaciones y caso de que sea maximo
aparicion de luces luminosas/sonoras
m Creacion de un collar con la impresion 3D donde colocar
dichos sensores

CONTROL TRAFICO AEREO

e Robot que controla el circular de los aviones por las pistas en lugar del
operario con las banderas

- Material: 1 robot maqueen, portatil, conexién a internet, sensor de luz

- Producto final: Programacion del robot maqueen para que cumpla con lo previsto.

- Materias implicadas: Tecnologia, Computacion y Robética, Lengua (cddigos y
mensajes).

MEJORA DE INSTALACIONES

e Sensor de radiacion ultravioleta que llegado a un valor bajara las persianas
- Material: placa microbit, portatil, conexién a internet, sensor ultravioleta, servomotor
- Producto final: Programacion placa microbit para que cumpla con lo previsto.
- Materias implicadas: Tecnologia, computacién y robdética, fisica y quimica, biologia y
geologia



