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Robot Teftis Kontrol Listesi

Takim Numarasi: Robot Teftis Durumu (daire igine al): HAZIR / HAZIR DEGIL

Robot, robotta kullanilacak tim mekanizmalar (her mekanizmanin tim

bilesenleri dahil), konfigtirasyonlari ve dekorasyonlari ile incelemede <106>

sunulur.

Robotu tim benzersiz baslangi¢ (mag¢ éncesi kurulum)

konfigurasyonlarinda ayri ayri test edin. Robot, boyutlandirma aletinin <106>

yanlarina ve Ustline asiri kuvvet uygulamadan igine sidar. <RG02>

prot, oyun alanina veya diger robotlara zarar verebilecek herhangi bir <RGO1>a&b

bilesen icermez.

Robot, tehlikeli malzemeler icermez. <RG01>c

Robot, bariz bir gereksiz kargasa riski olusturmaz. <RG01>d

Robot, keskin kenarlar veya kdseler icermez. <RG01>e

Robot, hayvan bazli, sivi veya jel malzemeler icermez. <RG01>f&g

Robot, alana yerlestirildijinde oyunun gecikmesine neden olacak <RGO01>h

materyaller icermez.

Robot, robot gergevesini oyun alanina elektriksel olarak topraklayan <RGO1>i

elemanlar icermez.

Robot, kapali gaz, hidrolik veya vakum tabanl cihazlar icermez. <RG01>j,k&l

Takim numarasi en az 2 zit taraftan goérilebilir ve gereksinimleri kargilar. <RG03>

ittifak isaretleri robotta mevcut ve gereksinimleri karsilyor. <RG04>

Robot tarafindan kullanilan enerji yalnizca onaylanmig kaynaklardan <RG05>

gelecektir.

Robot kendi bilegenlerini ayiramaz. <RG06>

| v [ ¢ [ RobotMekanik PargavellgiliMalzeme Kurallan [ Kural# |

Robot tzerindeki tim bilesenler, izin verilen hammaddelerden ve “Ticari <RMO1>

<RM02>

Kullanima Hazir” trtinlerdendir. <RMO06>

Tam olarak bir “Ana Glg Anahtar1” duzguin bir sekilde takiimig, etiketlenmis,
kolayca erisilebilir ve goérulebilir. TETRIX, REV, MATRIX ve AndyMark izin <REOQ1>
verilen tek ana guc anahtarlardir

Tam piller, diger robotlar veya oyun alani ile dogrudan temas etmeyecekleri

bir yerde robota glivenli bir sekilde baglanir. <REQ2>
Robotun Uzerinde tam olarak sadece bir (1) onayli tipte “Robot Ana Pil <RE03>
Takimi” bulunur. Ana Gug¢ Anahtarina ve REV Expansion Hub'ina veya <RE05>a,
REV Kontrol Hub'ina dizglin sekilde baglanmistir. b(i&ii)

Varsa, sigortalar orijinal olarak takilandan veya ureticinin <RE04>

spesifikasyonlarina gére daha yuksek dereceli sigortalarla
degistiriimemelidir. Sigortalar tek kullanimliktir.
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12V Gug: REV Kontrol Hub, REV Expansion Hub, REV Servo Glg
Moddlleri, REV SPARKmini Motor Kontroculeri, Glig Dagitim Bloklart,
Voltaj/Akim Sensorleri, 12V Giris Glcli LED Kontrol Cihazlari, dogrudan
robot ana gl¢ anahtarina, REV Kontrol Hub'l veya REV Expansion Hub'l
Uzerindeki bir gecisli giic baglanti kablosuna veya bir gli¢ dagitim bloguna
baglanarak 12V’luk guce baglanir.

<REO05>b

izin verilen sensérler yalnizca analog, dijital, encoder veya 12C baglanti
noktalari aracihdiyla REV Expansion Hub'indan veya REV Control Hub'dan
guc alir.

<RE05>c

Akilli telefon Robot Controller Android cihazi (kullaniliyorsa) dahili pilinden
veya REV Expansion Hub'inin yerlesik sarj 6zelliginden glg alir.

<REO05>f

Tam olarak bir Robot Kontrolcusu (a) akill telefon Android Cihaz + REV
Expansion Hub veya b) REV Control Hub) gereklidir. Ek olarak bir adet
REV Expansion Hub'ina izin verilir.

<REO06>

izin verilen tek Motor ve Servo Kontrolciileri sunlardir: REV Expansion
Hub'l, REV Kontrol Hub'i, REV Servo Gl¢ Modiili, REV SPARKmini Motor
Kontrol Cihazi ve VEX Motor Kontrolcu 29.

<RE08>

Robot, izin verilen modellerden en fazla sekiz (8) DC motor icerir.

<REQ09>

Robot en fazla on iki (12) servo igerir. Bu servolar, bagh REV Expansion
Hub'i, REV Kontrol Hub'i, REV Servo Gli¢ Moduli veya VEX Motor
Kontrolcu 29 ile uyumlu olmali ve kontrolct i¢in Uretici spesifikasyonlarini
asmamalidir.

<RE10>

Robot yalnizca izin verilen sensdrleri igerir. Bunlar REV Expansion Hub'
veya REV Kontrol Merkezi'ndeki izin verilen baglanti noktalarina baglanir.

<RE11>a

Mantik Devresi Donusturtctlerin ve 12C Sensér Adaptér Kablolarinin,
sensorleri uyumlu bir REV Kontrol Hub veya REV Expansion Hub'i baglanti
noktasina baglamasina izin verilir.

<RE11>b

Basit 12C ¢oklayicilar, 12C'den SPI'ya protokol dénusturdiculerinin,
sensorleri bir 12C baglanti noktasina baglamasina izin verilir. COTS
I2C'den SPI'ye protokol donustirticiler de kullanilabilir.

<RE11>e&f

a) Sinif 1, gérindr olmayan spektrum lazerleri iceren sensorler veya b)
yasal olmayan cihazlardaki entegre 151k kaynaklari disinda 1s1k
kaynaklarina izin verilmez. Isik kaynaklari izin verilen yontemlerle calisir.

<RE12>3, c,
f,&g

Video kayit cihazlari, kullaniliyorsa, dabhili bir pille ¢alisir ve kablosuz
baglanti 6zellikleri kapatilir.

<RE13>a

Gorls kameralari UVC uyumlu olmali ve dogrudan bir REV Kontrol Hub'ina
veya bir USB Hub araciligiyla Robot Kontrolctisiine baglanmalidir.

<RE13>b(ii)

Yalnizca tek gorintl senséri cihazlarina izin verilir. Goruntl Sensorleri,
sensor kurallarina uyar <RE11>. Stereoskopik kameralara izin verilmez.

<RE13>biii)

Gulg¢ ve motor kontrol kablolari, pozitif (kirmizi, beyaz, kahverengi veya
seritli siyah) ve Negatif/Genel (siyah veya mavi) kablolar icin kullanilan
farkli renklerle tutarl bir renk kodlamasina sahiptir.

<RE14>f

Gug¢, motor kontroli, servo, sensér ve LED kablolari dogru boyuttadir.

<RE14>i

Elektronik aksamlar robot ¢ergevesine topraklanmigsa, onaylanan tek
yontem REV Robotics Direngli Topraklama Kayisidir. Gerekirse, REV
Robotic Anderson Powerpole - XT30 adaptéri bahsedilen Direngli
Topraklama Kayisina baglanabilir. Baska topraklama kayislarina veya
kablolarina izin verilmez.

<RE14>k

Onaylanan elektrikli ve elektronik cihazlar, daha kullanigh hale getirmek igin
degistirilebilir; dahili olarak veya guvenliklerini etkileyecek herhangi bir
sekilde degistirilemezler.

<RE15>
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sayfadan yapilmalidir. Bagka higbir malzemeye (bant, atag, zimba vb.)
izin veriimez.

4 v Tekerlek/Lastik Oyun Alani Hasar Testi - Opsiyonel Kural #
Robot, oyun alanina zarar vermedi. [Bu, yalnizca bir inspektor, robotun
aktarma organinin bir oyun alani bdlgesine zarar verebilecegine <l07>
inandiginda gergeklestirilen istege bagh bir testtir.]

4 v Takim Oyun Ogesi incelemesi — istege Bagli Oyun Ogesi Kural #
Ekip, ittifaka 6zel tiim TOQO’lerini inceleme igin sunmalidir. Oge tamamen <TEO1>
Kirmizi veya mavi olmahdir. <TEO02>
TOO, bolim 7.3.2'deki Robot Mekanik Parcalari ve Malzemeleri <TE03>
Kurallari'na uygundur ve herhangi bir isaretleyici veya yansitici malzeme
icermez.

TOO'niin boyutu 4 ing (10,16 cm) x 4 ing (10,16 cm) x 4 ing (10,16 cm)
seklindedir. TOO'niin min. boyutu 3 in¢ (7,62 cm) x 3 in¢ (7,62 cm) x 3 in¢ <TE04>
(7,62 cm).
TOO, takim numarasiyla (yalnizca sayilar) etiketlenir ve gereksinimleri
karsilar. <TEO05>
TOO, béliim 7.3'te belirtilen robot yapim kurallarini ihlal eden elektronik

- . <TEOG>
veya baska herhangi bir parga veya malzeme igcermez.
TOO, mevcut sezonun COTS puanlama unsurlarini kullanmaz veya <TE06>c
bunlara benzemez. <TE07>

4 v Takim Puanlama Ogesi incelemesi — istege Bagli Puanlama Ogesi Kural #
Takimlar, ittifaka 6zgu tum TPE'lerini inceleme i¢in sunmalidir. TPE'nin <DRO1>
baskin rengi, takimin mag icin atandigi ittifakla (kirmizi veya mavi) <DR03>
eslesmelidir.

TPE, tanimlanmig bir govde ve kanatlara sahip bir ugagin genel <DR02>
konfiglirasyonuna sahip olmalidir.

TPE, takim numarasiyla etiketlenir (yalnizca sayilar). Sayilar su sekilde <DR04>
yazilabilir: a) lazer veya mirekkep pUskirtmeli baski veya b) kursun <DR05>
kalem, murekkepli kalem veya keceli kalemle el yazisi.

TPE, kagit agirligi spesifikasyonu 8 1/2 x 11 veya A4'ten buylk olmayan

ve kagit agirhgi spesifikasyonu 20 Ib'den fazla olmayan tek, strekli bir <DR05>

Genel Yorum(lar) veya Teftisten Gegcmeme Nedeni(ler)i (varsa):

Robot Inspektoru
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