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Mekatronika €&shté njé fushé ndérdisiplinore g€ kombinon inxhinierin€ mekanike,
inxhinierin€ elektrike dhe shkencén kompjuterike pér t€ hartuar dhe zhvilluar sisteme
inteligjente. Ky kurs ofron njé hyrje n€ konceptet, parimet dhe teknikat themelore té
mekatronikés me fokus né projektimin dhe kontrollin e sistemeve mekatronike. Kursi mbulon
parimet baz€ té€ sensoréve, aktivizuesve, mikrokontrolluesve, programimit, kontrollit t&
reagimeve dhe robotikés. Studentét do t€ fitojné€ pérvojé praktike pérmes ushtrimeve dhe
projekteve laboratorike qé pérfshijné projektimin, ndértimin dhe testimin e sistemeve
mekatronike.
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Qéllimi 1 kursit Bazat eMekatronikés €shté t'u ofrojé studentéve njé€ kuptim té gjeré t€ fushés
ndérdisiplinore té€ mekatronikés, e cila kombinon inxhinierin€ mekanike, inxhinieriné
elektrike dhe shkencat kompjuterike. Lénda synon t'i prezantojé studentét me parimet,
konceptet dhe teknikat bazé t€ mekatronikés, duke pérfshiré sensorét, aktivizuesit,
mikrokontrolluesit, programimin, kontrollin e reagimeve dhe robotikén. Kursi &shté krijuar
pér t'u ofruar studentéve pérvojé praktike pérmes ushtrimeve dhe projekteve laboratorike, si
dhe pér t€ zhvilluar aftésin€ e tyre pér t€ analizuar dhe vlerésuar performancén e sistemeve
mekatronike. Kursi synon gjithashtu té€ pérgatisé studentét pér studime dhe kérkime té
métejshme né€ mekatroniké ose fusha té ngjashme.

= — T T — B TR N Y »m»m::wav;wonﬁmoﬁ.sm—»—m—ua e —N Ve

Pas pérfundimit t€ kétij kursi, studentét do té jen€ né gjendje té:

T€ kuptojné parimet bazé t€ sensoréve, aktivizuesve, mikrokontrolluesve,
programimit, kontrollit t€ reagimeve dhe robotikés

Zbatojné kéto parime pér projektimin dhe ndértimin e sistemeve mekatronike
Analizojné dhe vlerésojné performancén e sistemeve mekatronike

Punojné né grupe pér té pérfunduar ushtrimet dhe projektet laboratorike

T€ komunikojé né ményré efektive informacionin teknik népérmjet prezantimeve
me shkrim dhe me gojé

Zhvillimi 1 aft€sive né zgjidhjen e problemeve

Java

Ligjerata
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Java I

Hyrje né Mekatroniké

* Pérkufizimi i mekatronikés

* Shembuj historiké dhe bashkékohoré t€ sistemeve mekatronike
» Pasqyré e procesit t€ projektimit mekatronik

Java Il

Sensorét dhe aktivizuesit (aktuaktorét)

* Pasqyré e sensoréve dhe llojeve té tyre

* Véshtrim i pérgjithshém i aktivizuesve (aktuaktoréve) dhe llojeve té tyre

» Pérzgjedhja dhe aplikimi i sensoréve dhe aktivizuesve né sistemet mekatronike

Java 111

Mikrokontrolluesit dhe programimi
» Pasqyré e mikrokontrolluesve dhe llojeve té tyre




* Aftésité baz€ programuese pér kontrollin e sistemeve mekatronike
» Gjuhét e programimit dhe mjetet softuerike pér mekatroniké

Java IV

Kontrolli i Feedback-ut

* Hyrje n€ parimet e kontrollit t&€ feedback-ut

* Kontrolli PID dhe aplikimet e tij n€ sistemet mekatronike
» Rregullimi i sistemeve té kontrollit té feedback-ut

Java 'V

Projektimi dhe Integrimi i Sistemeve Mekatronike

* Parimet dhe metodologjité e projektimit pér sistemet mekatronike
* Integrimi i komponentéve mekaniké, elektriké dhe softueriké

* Simulimi dhe testimi i sistemeve mekatronike

Java VI

Analiza dhe Vlerésimi i Sistemeve Mekatronike

* Analiza e performancés sé sistemeve mekatronike

* Vlerésimi i performancés sé sistemit bazuar né specifikimet e projektimit
» Zgjidhja e problemeve dhe mirémbajtja e sistemeve mekatronike

Java VII

Provimi 1 mesem

Java VIII

Hyrje né Robotiké

* Pérkufizimi i robotikés dhe raporti 1 saj me mekatronikén
 Shembuj historiké dhe bashkékohoré té€ robotéve

» Pasqyré e procesit t€ projektimit t€ robotit

Java IX

Kinematika dhe Dinamika ¢ Robotéve
* Hyrje n€ kinematikén e robotéve
» Hyrje né€ dinamikén e robotéve

Java X

Kontrolli 1 robotéve
* Hyrje né sistemet e kontrollit t& robotéve
» Kontrolli PID dhe aplikimet e tij né kontrollin e robotéve

Java XI

Sensorét dhe aktivizuesit e robotéve

* Pasqyré e sensoréve dhe aktivizuesve t€ pérdorur né roboté

* Pérzgjedhja dhe aplikimi i sensoréve dhe aktivizuesve né€ sistemet robotike
» Integrimi 1 sensoréve dhe aktivizuesve me sistemet e kontrollit té robotéve

Java XII:

Dizajni dhe integrimi i robotéve

* Parimet dhe metodologjité e projektimit pér sistemet robotike

* Integrimi i komponentéve mekaniké, elektriké dhe softueriké né roboté
* Simulimi dhe testimi i sistemeve robotike

Java XII1

Programimi i robotéve

* Hyrje né gjuhét e programimit té robotéve

* Teknika programimi pér kontrollin e robotéve

» Mjetet e simulimit dhe programimit té robotéve

Java XIV

Aplikimet e robotéve

* Pasqyré e aplikimeve bashkékohore té robotéve

* Shembuj t€ robotéve industrial€, mjekésoré dhe argétues
» Konsiderata etike dhe shogérore né lidhje me robotét

Java XV

Rishikimi 1 kursit
* Rishikimi i temave dhe koncepteve té€ kursit
» Vlerésimi i kursit dhe komentet

Literatura
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e "Mechatronics: Principles and Applications" by Godfrey C. Onwubolu - 2015

e '"Introduction to Mechatronics and Measurement Systems" by David G. Alciatore and
Michael B. Histand - 2012

e "Mechatronics: A Foundation Course" by Clarence W. de Silva - 2007

e "Robotics, Mechatronics, and Artificial Intelligence: Experimental Circuit Blocks for
Designers" by Newton C. Braga - 2001

e "Embedded Systems: Introduction to Arm® Cortex™-M Microcontrollers" by
Jonathan Valvano - 2013

e "Control Systems Engineering" by Norman S. Nise - 2015
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Metodologjia e mé€simdhénies pér kursin Bazat e Mekatronikés mund t€ pérfshijé njé
kombinim t€ me sa vijon:

* Ligjérata: Instruktori mund té pérdoré leksione pér t€ prezantuar dhe shpjeguar parimet,
konceptet dhe teknikat bazé t€ mekatronikés. Leksionet mund t€ pérfshijné mjete ndihmése
vizuale si rréshqitje, video dhe demonstrime.

* Ushtrime laboratorike: Kursi mund t€ pérfshijé ushtrime laboratorike ku studentét mund té
zbatojné konceptet e mésuara né klasé né skenaré t€ botés reale. Ushtrimet mund t€ pérfshijné
projektimin, ndértimin dhe testimin e sistemeve mekatronike duke pérdorur mjete harduerike
dhe softuerike.

* Projektet né€ grup: Studentéve mund t'u caktohen projekte grupore qé kérkojné nga ata té
punojné né bashképunim pér t&€ hartuar dhe ndértuar sisteme mekatronike q€ zgjidhin
probleme specifike ose arrijné€ objektiva specifike. Projektet mund t& pérfshijné pérséritje t&
shumta dhe reagime nga instruktori dhe koleggét.

* Diskutimet: Diskutimet n€ klas€ mund té pérdoren pér t€ inkurajuar t€ nxénit aktiv dhe t&
menduarit kritik. Mésuesi mund té pérdoré pyetje t€ hapura, raste studimore dhe ushtrime pér
zgjidhjen e problemeve pér t€ nxitur diskutimet né klasg.

* Burimet né internet: Instruktori mund té sigurojé burime né internet si video, mésime dhe
kuize pér té plotésuar leksionet dhe ushtrimet laboratorike. Burimet né€ internet mund té
pérdoren pér t€ pérforcuar konceptet e mésuara né klasé dhe pér t€ ofruar mundési shtes€ pér
té mésuar me ritém vete.

» Komentet dhe vlerésimi: Instruktori mund té japé komente dhe vlerésime mbi pérparimin e
studentéve pérmes kuizeve, provimeve, raporteve laboratorike dhe prezantimeve té projekteve.
Reagimet mund t€ pérdoren pér t€ identifikuar fushat pér pérmirésim dhe pér t&€ udhéhequr
studentét drejt arritjes s€ rezultateve té t€ nxénit t€ kursit.

Kontributi n€ ngarkesén e punés sé studentéve ( duhet té€ korrespondojé me rezultatet e té
nxénit t€ studentéve - 1 ECTS kredit = 25 ore)

Total

Aktiviteti ore dite/jave Total
Ligjerata 2 15 30
Ushtrime 2 3 10
Pune praktike 2 10 20
Takime ne zyre
Pune ne terren 1 2 2
Seminare 1 1 2
Detyra te shtepise 3 2 6
Pune vetanake 1 5 5
Pregaditje per provimin final 3 3 9
Koha e kaluar ne teste 1 1 2
Projekte, prezantime, etc. 2 2 4
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Metodologjia e vlerésimit:

Metodat e vlerésimit mund té pérfshijné sa vijon:

Kuize dhe provime pér t€ vleré€suar njohurité e koncepteve dhe parimeve té kursit
Ushtrime dhe projekte laboratorike pér t€ vlerésuar aftésité dhe aftésité praktike
Raporte me shkrim dhe prezantime me gojé pér té vlerésuar aftésité e komunikimit
Pjesémarrja n€ klasé¢ dhe angazhimi n€ diskutime dhe aktivitete né€ grup.

(Bazuar ne Statutin dhe Rregulloren per studime ne UMIB)

Teste / kolokfiume (dy teste 2X 10%) 15%

V

I | Teste praktike gjaté ushtrimeve 15%

€| Puné seminarike

'l Struktura profesionale dhe logjike dhe pérdorimi i larmishém i gjuhés.

€| Interpretimi dhe prezantimi i krijimtarisé .

S| Detyra 15%

"1 Praktiké profesionale 15%
Provimi pérfundimtar 45%
Total : 100%
Nota pérfundimtare Points (%) Mark

91 -100 10
81 -90 9
71 - 80 8
61-70 7
51-60 6
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Udhézime té métejme :
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e Puna me kompjuter
Punimet me shkrim duhet doemos té jené t€ shkruara me kompjuter. N& punime jané té
obligueshme respektimi i kritereve qoft€é pér aspektin vizual ashtu edhe pérmbajtjesor t&
punimeve té kérkuara. Gjaté punimeve kérkohet g€ té respektohen rregullat drejtshkrimore dhe
stili APA

e Etika né mésim
Punimet e ndryshme semestrale duhet t€ jené punime té secilit student. Nuk do t€ keté tolerancé
pér kopjime, “huazime” nga interneti apo ¢farédo materiali tjetér. Punimet e njéjta apo té
ngjashme do t€ kené vlerésime negative né vler€simin pérfundimtar té studentit.

o Afatet
Né marréveshje me studentét do t&€ pércaktohen afatet e dorézimit t& punimeve. Nuk do té kété
tolerancé€ pér vonesé né dorézimin e punimeve. Mosardhja né orén kur €shté shpjeguar detyra
nuk e arsyeton studentin pér mosdorézim t€ punimit. Afati do té jepet mé herét. Po qge se do té
udhétoni jashté vendit, at€éheré duhet t€ dorézoni punimi mé herét. Studenti/ja ka té drejté té
kérkoj€ konsultim me profesorin sa heré€ e sheh t€ arsyeshme dhe t€ nevojshme pér kryerjen e
punimit t€ tij/saj.

e Rregullat e mirésjelljes dhe politikat akademike :
pjesémarrje aktive e studentéve né ligjérata
pjesémarrje né€ diskutim, komente dhe shprehje e lir€ e opinionit, mendimit dhe géndrimit
akademik (me argumente)
e obligueshme puna e pavarur dhe shfryt€zimi i burimeve shtesé t€ informacionit (€eb-faget e
ndryshme shkencore, revista shkencore, pérmbledhje punimesh t€ konferencave etj. )
respektimi i orareve t€ ligj€ratave pa cenuar liriné akademike (telefonat celularé pa z€)
respektimi i fjalé€s, mendimeve dhe ideve té kolegéve
tolerancé e ulét ndaj ardhjeve me vonesé dhe daljeve pa ndonjé arsye t€ qéndrueshme
péreatitja dhe pajisja me ligjératat pérkatése, (obligim i mésimdhénésit).







Mitrovicé; 29/04/2023 Prof. Ass.. Dr. Muzafer Shala



