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	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 
	​​มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 
	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 

	​​รูปที่ 1 โรเตอร์แบบกรงกระรอก 
	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 

	​​รูปที่ 2 ลักษณะของขดลวดภายในมอเตอร์แบบสปลิทเฟส 
	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 
	​​                            รูปที่ 3 ลักษณะของขดลวดและส่วนประกอบของมอเตอร์คาปาซิเตอร์ 


	​​ 
	​​รูปที่ 4 ลักษณะของสวิทซ์แรงเหนี่ยวหนีศูนย์กลาง 
	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 
	​​รูปที่ 6 ลักษณะเชดเด็ดโพลและวงจรของมอเตอร์เชดเด็ดโพล 

	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 

	​​รูปที่ 7 ลักษณะการเกิดสนามแม่เหล็กในสเตเตอร์และการเคลื่อนที่ของสนามแม่เหล็กในเชดเด็ดโพล 
	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 

	​​รูปที่8 วงจรการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับแบบ 1 เฟส 
	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 
	​​        มอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส ที่นักศึกษาจะได้พบเห็นนั้น มักจะเป็นแบบอินดักชั่น ซึ่งมีลักษณะดังรูปที่ 9 


	​​รูปที่ 9 แสดงลักษณะภายนอกและขั้วต่อของมอเตอร์ 3 เฟส แบบอินดักชั่น 
	​​เรื่องที่สอน   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 

	​​รูปที่ 13 แสดงวงจรการต่อมอเตอร์ไฟฟ้าแบบ 3 เฟส ให้สตาร์ทโดยตรง 

