Antwoordblad extra uitdaging les D4

bij opstarten wanneer de radic ontvangt receivedNumber

Rodio instellen groep o als ¢ receivedNumber | = = o » dan

Set motor M1 = speed to @ %
pauzeer (ms) IR

Stop motor MLl -

®

al receivedNumber | = = o

Set motor M1 * speed to @ %

pauzeer (ms) R

Stop motor MLl =

®

In de voorbeeldcode hierboven zie je hoe je de extra uitdaging kunt oplossen. De tijd
die je instelt bij het blok pauzeer (ms) 500 moet je aanpassen aan de tijd die het echt
kost om de robotarm ver genoeg open en dicht te laten gaan.



