
 
Voordelen van bestaande 
robots met grijp en oppak 
functies   

Nadelen van bestaande 
robots met grijp en 
oppak functies   

●​ Voor delen van een 
robot arm  

●​ Hij kan dingen 
oppakken   

●​ Hij kan een simpele 
taak van een mens 
doen  

●​ Hij kan het snel 
doen  

●​ Het kan het heel 
precies doen   

●​ het is veiliger  
●​   

●​   

●​ Na delen  van een 
robot arm  

●​ ken  
●​  Ze verbruiken 

energie  
●​ Ze kunnen een 

bepaald gewicht 
oppakken  

●​ En ze zijn gevoelig 
●​ Het kan geen 

meerdere dingen 
tegelijk doen  

●​ het kost veel   
  

●​ Kan veel gewicht 
dragen   

●​ Kan twee dingen 
tegelijk pakken   

●​ Hij kan rijden  
●​ Doet het snel   
●​ Kan makkelijk 

commando 
opvolgen  

  

●​ Het kan vallen  
●​ Kan omvallen  
●​ Moeilijk te 

configureren  
●​ Kan moeilijk 

bukken  



●​ Kan opzuigen in 
een keer  

●​ Doet het snel   
●​ Automatisch  
●​ Groote batterij   
●​ Kan een 

plasticzakje snel 
opzuigen  

  

●​ Kan veel botsen   
●​ Obstakels ziet die 

niet goed  
●​ Doet het sloom  

  
 


